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TRANSPOFT AU GBARIT FOUIIER TRANSPOFO ]\LACT"I ST\ZO TFA].]SPOm. AS PER TRAFFIC P.EGUIATIONS

TRANSH)M A\,EC I,EST BEiCT'] CO}@ISI G] BAC A I,EST
I.EST COUI,JSSA}]T POUR I,E RE}OFQTIA(E
(}ßSSrc S\I,ETRTOLIE A DEI,X SENS DIATIS,AG
ORTMüIATICN ST]R 3600 EI TRANSIATION R)SSIBI,E MJ COLXS DE IIO}fIA(E

TRANSPORT MIT BEICTJBAIJ.ÄST ODER EA]JASTBE{ALTT}T
VERSC}IIBBARER BHIONBATJAST ZL]M TITANSPOru
SY'IIE'IRISCHER LINIIERIA@{. DIE \DRDERACIßE KANN ALIF BEfDU§ SEII${ BffESTIGI I/iEFDEN
SGT,IM{KBAR UI"1 360" I]ND ffHIS{M.IFAHN T'] Idg,TCH VAI]RMiD DER IOIVIAG

TR}\NSPOM WITI O},PLE'I CONCRSIE BALLAST OR BAI,IAST BIN
SLID]NG BALTASI FOR THE T\]W.LNG

SII'IME'IFJCAL CI]ASSIS AT T14O CIOUPL]NG SM.ISES
SLEI^JING ON 360. AI'ID POSSIBLE TRAVELL]NG DI]RING T'IIE ERECIIOIJ

GIPSSIS TOTIR{ANI EQTIIPE DE TOIJS I,ES MECA",]I§-
T{]S E'I SECURTTES PEBIIEII|ANT UN M.IRETIEX{ AISE
SANS ßIIERVü\ryICX{ E\] HAUIEIIR
DPLIAG AIIIOMATTQUE DES CfIi'IM-FI;trü{ES
REFLIAGE DE IA }T,EC]IE DANS I,ES DEI,]X PIANS A\,EC
BFOCHAG AI] JMATIQUE

19 ORTETIIAIIOI'I E'i\ COIJRS DE I\4CIIIAG S'uR 3600 - LA
FI,ECIIE NE TOLX]'I]E JAIVAIS LE SL
POSSIBILITE DE I\ODULER I,A IONfiELIR DE EI;EGü
A\ANI' ']I]LESCOPAE SU]\,ENT LES BESO]NS DU CIIAN-
TlER

sä,rrt rcrm ffirRrEBEl',rJIoRm{ BEFTNDEN sr(}{ AUF
DEM OBER!^nGmi LIND SIND r,SrCrI ZIEFI'IC,IG] AIJT&-
iIATTSG{ES AUSI{APPB{ DER GE@{AUSIEGR
EN.II{,APPil{ DES AI]SI,E@RS TN BEIDN{ RTCI-ITÜNCfl{
MIT ATIIOMATISCHER BIIXXIERTN.IG
!il+üEND DER IoNTAG liet.tN 360o GSCItiatENKr i'u,oml
DER AUSLEGR erRtiHFT NrErßI,S DEN BoDrlr
JE }tAC]] BAIETETT,E KANN DER AUSLE@R \ifR DEM

rnrEsr,oprltRmi veRKriRZr o»sn \,ERrÄJeRr wEmm{

TLrI{{ING C}ASSIS EQUIPED I/i:tTt{ ALL MECIiANISIVE
A}']D SECIIRITIES ALI.OW]NG A EÄ,SY }G.INTN.]A}{G
I^lfTllOUI IN'T,ERVEX\ITTON fN ALTfTUDE
Ai,1'I'OI{ATTC L]TIFO]-J]TNG CF CAI!tsERS
FüLDING OF TllE JIB ]N THE T1ilf PIANS WITT{ AUIO-
MATIC BIOCH]NG
SLEWING DLIRING THE ERECIICT{ O'1 360O - THE JIB
NE\ER iDT]:H TT.IE GROLTI.]D

POSSIBTIJTY 10 !1]DL]I.I{IE TIIE ,IIB LENGTI BETORE
TEIESCIPTNG; ACCORDING To tHE NE(ESSrrrRq oF
TTIE GANTRY

ZJ

ATNOCAIAG DE I,}- GPI]E
AtlI0i\,ATI SCI{ES AIJTGT",Ef Sm{
AI]TDWEDC;ING OT' THE CRAI\E

ffi(ffi)

CRDILLOil
POSf'I'IONliEqLrl'r DU L*ST COIIJSSA'II
LIERSCIIIIBBAI{EF. BAI,I,AST IIN IIE}IFEFIJIT STELLT]NGEN
PT}TTING INT PO:J1TII,)T'] OE TIIE SLIDING BALT,AST
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